11. RESETOWANIE SILOWNIKA - USTAWIENIA FABRYCZNE
UWAGA® PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH kasuje z pamieci sitownika ERS wszystkie

zaprogramowane piloty oraz usuwa zapamietane pofozenia krancowe.

1. Wprowadz sitownik w TRYB PROGRAMOWANIA PILOTA MASTER - dwa sposoby:
a) Wcisnij na 5 sek. PRZYCISK PROGRAMOWANIA w sitowniku ERS - rys. 11.1a.

b) lub 2-krotnie wykqcz i wiqcz zasilanie sitownika ERS - rys. 11.1b.

s 11.1 ns.11.2

2. Nacisniji przytrzymaj okoto 5 sek. PRZYCISK PROGRAMOWANIA zainstalowany w korpusie
sitownika ERS do momentu, kiedy sitownik ERS wykona dwie sekwencje ruchéw dot/gora.
Sitownik ERS zresetowat sie do ustawien fabrycznych i jest w gotowosci do programowania
pilota MASTER - zielona dioda Swieci sig Swiattem ciggtym - rys. 11.2.

12. FUNKCJA WYLACZENIA / WEACZENIA DETEKCJI PRZESZKOD

Istnieje mozliwos¢ wytqczenia funkeji detekdji przeszkad ( sitownik bedzie pracowat, jakby byt w

TRYBIE RECZNYM ).

1. Weiénij na 5 sek. przyciski STOP | GORA na pilocie MASTER. Sitownik ERS wejdzie w TRYB
PROGRAMOWANIA, styszalng jedng sekwencje mikro ruchow dét/gora, dioda w przycisku
zaswieci sig na zielono - rys. 12.1a.

2. Wcisnij na 10 sek. przyciski STOP. Sitownik ERS wiqczy/wytqczy detekdje przeszkéd, wykona
ruch GORA / DOt i wyjdzie z TRYBU PROGRAMOWANIA - rys. 12.1b.

1ys. 121
13. FUNKCJA ,KOMFORT"
PROGRAMOWANIE POZYCJI KOMFORT:
1. Ustaw rolete w potozeniu A, ktdre chcesz zachowac jako pozycje KOMFORT.

2. W TRYBIE PRACY sitownika ERS wisnij na 15 sek. przycisk STOP na pilocie. Sitownik ERS
zapamieta pozycje KOMFORT i wykona ruch dot/gora.

o

AKTYWOWANIE POZYCJI ,,KOMFORT”

Przy niepracujgcym sitowniku ERS wcisnij na
3 sek. przycisk STOP na pilocie. Roleta ustawi
sie w pozycji zaprogramowanej wczesniej jako
pozycja KOMFORT.

KIERUNKOWOSE, FUNKCJE REPEATERA SYGNALU

Sitowniki zwbudowanym uktadem radiowym posiadajq dodatkowo nastepujgcq funkgonalnosc:
DWUKIERUNKOWA KOMUNIKACJA - umozliwia wymiane informacji pomiedzy sitownikiem oraz
pilotem zdalnego sterowania. W zaleznoSci od modelu kontrolera radiowego uzytkownik moze
uzyskac bardziej lub mniej rozbudowane komunikaty ( potozenie rolety, napotkanie przeszkody,
itp. ). Komunikagja dwukierunkowa jest fabrycznie wigczona i nie wymaga zadnych dziatar ze
strony uzytkownika.

REPEATER SYGNALU - funkcja ta umozliwia rozszerzenie pola zasiegu kontroli radiowej. Sitownik
zwiqczong funkgjq repeatera odbiera sygnaty z kontrolera lub sitownikéw i przekazuje je dalej
wzmacniajqc go. Dzieki temu najdalej zlokalizowane odbiorniki, nie bedqce w zasiegu kontrolera,
moggq odbierac i nadawac informacje poprzez sitowniki zlokalizowane posrednio.
\Wiqczenie funkcji repeatera:
1. Wprowadz sitownik w TRYB PROGRAMOWANIA.
2. Na pilocie naciénij sekwenje przyciskow: GORA, STOP, DO, GORA, STOP, DOL.
Aktywacja funkdji repeatera spowoduje wykonanie 3 sekwengji mikro ruchdw przez sitownik.
Dezaktywacja funkcji repeatera spowoduje wykonanie 2 mikro ruchéw przez sitownik.

15. SCHEMAT ZASILANIA
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Nie wolno zbliza¢ sie do poruszajqcej sie zastony, dopdki ta catkowicie sie nie zamknie.

Nalezy zachowac szczegding ostroznoS¢ przy awaryjnej obstudze recznej

sitownika, poniewaz otwarta zastona moze nagle gwattownie opas¢ z powodu stabych lub
zerwanych wieszakow.

Nie wolno uruchamiaé markiz, jesli w jej najblizszym otoczeniu odbywa sig konserwacja
budynku, jak np. mycie okien.

Nalezy odtqczyc zasilanie sitownika markizy sterowanej automatycznie, jesli w jej najblizszym
otoczeniu odbywa sie konserwacja budynku, jak np. mycie okien.

Nalezy zachowac co najmniej 0,4 m odstepu w poziomie pomiedzy catkowicie rozwinietq
markizq a jakimkolwiek przedmiotem statym.

UWAGA!" Zastosowanie dtugich przewoddw sterujqeych, poprowadzonych réwnolegle z
przewodami zasilajgcymi, moze skutkowac niewtasciwg prace sitownikow spowodowang
zaindukowaniem napiecia w przewodach sterujgcych. W przypadku zastosowania przewodow
sterujqcych dtuzszych niz zastosowane fabrycznie prosimy o kontakt z dziatem technicznym
firmy Mobilus Motor Sp. z 0.0.

Dane techniczne sitownika podane sq na jego tabliczce znamionowej.

Minimalna Srednica rury, w jakiej mozna zainstalowac sitownik to 40 mm.

HRONA SRODOWISKA

dotyczqcq zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Zapewniajgc prawidtowe

E Niniejsze urzqdzenie zostato oznakowane zgodnie z Dyrektywg WEEE (2002/96/EC),

ztomowanie przyczyniajg sie Pafstwo do ograniczenia ryzyka wystgpienia nega-
tywnego wptywu produktu na Srodowisko i zdrowie ludzi, ktore mogtoby zaistniec w
przypadku niewtasciwej utylizacji urzqdzenia.

Symbol umieszczony na produkcie lub dotqczonych do niego dokumentach oznacza,

ze niniejszy produkt nie jest klasyfikowany jako odpad z gospodarstwa domowego.
Urzqdzenie nalezy oddac do odpowiedniego punktu utylizacji odpadow w celu recy-
klingu. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje dotyczqce recyklingu niniejszego produktu
nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem wtadz lokalnych, dostawcg ustug utylizacji
odpaddéw lub sklepem, gdzie nabyto produkt.
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1. SLOWNIK ERS — TECHNICZNE WARUNKI INSTALAC)I SLOWNIKOW

0d wykonania rolety i wtasciwego jej montazu zalezy prawidtowe funkcjonowanie sitownika ERS.
Pancerz musi - na catej wysokosci rolety - poruszac sie ptynnie w prowadnicach, bez jakichkol-
wiek przeszkod. Nalezy w szczeg6lnosci zwrocic uwage na:
= pionowe zamontowanie prowadnic,
= plynnie pracujgce tozysko watu ( rury nawojowej ),
= ugiecie watu ( rury nawojowej ) wynikajqce z przekroczenia szerokosci lub ciezaru pancerza,
= wysokg jakoS¢ pancerza, a w szczeg6lnosci pracy profili w zamkach - nawdj pancerza nie
moze ocierac sie o skrzynke lub jej elementy np. izolacje cieping
( styropian ) w roletach nadstawnych,
= stosowanie wieszakdw o wysokiej jakosci, nie deformujgcych sie w czasie eksploatacji rolety.

Stosowanie sitownikéw serii MM35 wymaga spetnienia dodatkowych zalecen.

Wynika to z faktu, ze w przypadku stosowania oktagonalnych rur 40mm - pomiedzy rurg

nawojowq a obudowq sitownika pozostaje niewielka przestrzef. Nalezy wiec dostosowa sie do

nastepujgcych zalecen:

= szew rury nie moze w zadnym przypadku ocierac o obudowe sitownika,

= zalecamy stosowanie rur ze szwem zewnetrznym,

= umiejscowienie sitownika w rurze oktagonalnej powinno umozliwia¢ montaz wieszakow w
miejscu najwigkszej przestrzeni pomiedzy rurg a obudowq sitownika,

= szczegolnie bezpieczny jest wieszak z niskim zaczepem.

Pancerz zamontowany niezgodnie ze sztukq montazu rolet, ktdry nie wykazuje tendendji do
samoczynnego opuszczania / rozwijania sie moze by¢ przyczyng zakdcen systemu detekgji
przeszkéd w sitowniku ERS. Nalezy zwrdcic szczegdlng uwage na owalizacje nawoju pancerza.
Sytuacja, kiedy owal pancerza znajdzie sig bezposrednio nad wlotami prowadnic jest najbardziej
optymalng dla poprawnej pracy sitownika ERS. Niekorzystne zjawisko mozna niwelowac
poprzez stosowanie odpowiednich pierscieni zwiekszajgcych Srednice lub poprzez docigzanie
listwy pancerza.

Nalezy stosowac wytgcznik bez podtrzymania ( monostabilny ).

Nie nalezy stosowac sitownikow ERS w roletach sktadajgcych sie z wiecej niz jednego pancerza
na wspdlnym mechanizmie nawojowym — funkcja detekcji przeszkad nie dziata prawidtowo w
takim uktadzie.

Sitownik ERS umozliwia ustawianie pozycji krancowych w TRYBIE AUTOMATYCZNYM - wy-

magane jest do tego stosowanie bufordw — odbojnikéw. W tym celu nalezy wziqc pod uwage

nastepujgce kwestie:

= najkorzystniejsze jest stosowanie wewnetrznych buforow instalowanych w listwie dolnej
pancerza,

= w przypadku stosowania buforéw zewnetrznych instalowanych w listwie dolnej ich
umiejscowienie powinno by po stronie prawej pancerza. Umiejscowienie punktu-otworu
stuzqcego do przykrecenia powinno by¢ w odlegtosci nie wiekszej niz 100 mm od krawedzi
pancerza.

2. PROGRAMOWANIE PILOTA MASTER

1. Wprowadz sitownik w TRYB PROGRAMOWANIA - trzy sposoby:
a) Weidnij na 5 sek. PRZYCISK PROGRAMOWANIA w sitowniku ERS - rys. 2.1a do momentu,
kiedy zaSwieci sig na zielono - naped wykona zauwazalng, styszalng jedng sekwencje mikro
ruchéw dot/gora;
b) lub 2-krotnie wytqcz i wiqcz zasilanie sitownika ERS - rys. 2.1b - PRZYCISK PROGRAMOWA-
NIA zaswieci sie na zielono, a naped wykona zauwazalng, styszalng jedng sekwencje mikro
ruchéw dot/gora;
) lub wykonaj operagje przywrocenia sitownika ERS do ustawieri fabrycznych.

MASTER

nys. 2.1 nys.2.2

2. Na pilocie MASTER réwnaczenie wciénij i przytrzymaj przyciski STOP | GORA, az zgasnie
zielona dioda w gtowce napedu ( naped jednoczednie wykona zauwazalng, styszalng jedng
sekwencje mikro ruchow dot/gora ). Pilot zostat wezytany. - rys. 2.2.

WSKAZOWKA W/ celu przerwania procedury programowania i powrotu do TRYBU PRACY
2x weisnij PRZYCISK PROGRAMOWANIA na sitowniku max. co 1 sek.

3. Sprawdz kierunek obrotu sitownika ERS. Jezeli naciskamy na pilocie przycisk kierunku
GORA, a pancerz jedzie w DO nalezy zmieni¢ kierunek obrotu napedu. W tym celu
réwnoczesnie wcisnij i przytrzymaj:
a)na pilocie COSMO | HT, | H24,| H1, | H5, | G, | W1, W7, | L1, | L5 przyciski DOLi GORA;

b) na pilocie COSMO | HCT przyciski GORA F3 ; |

) na pilocie COSMO | HM, | HB, | G3+, | WTS, | WT przyciski STOP i DOk ;

do momentu, az naped wykona jedng sekwencje mikro ruchow dét/géra. Sprawdz
poprawnos¢ dziatania przyciskow GORA /DO Zmiany kierunku mozna dokonac tylko przed
ustawieniem pozydji krancowych.

4. Sitownik ERS pracuje w TRYBIE SERWISOWYM®, az do ustawienia pozycji kraficowych.
Opuszczanie i podnoszenie rolety za pomocg przyciskow GORA /DOL w pilocie.

*TRYB SERWISOWY - opuszczanie ( podnoszenie ) rolety odbywa sie tylko w czasie weisniecia
i przytrzymania klawisza DOk / GORA.




3. PROGRAMOWANIE KOLEJNEGO PILOTA (KANALU)

1. Wcisnij na 5 sek. przyciski STOP i GORAna pilocie MASTER. Sitownik ERS wejdzie w TRYB
PROGRAMOWANIA PILOTOW, naped jednoczesnie wykona zauwazalng, styszalng jedng
sekwencje mikro ruchéw dét/géra, dioda w przycisku zaSwieci si¢ na zielono - ys. 3.1a.

2. Wcidnij i przytrzymaj przyciski STOP i GORA (okoto 5 sek.) na kolejnym pilocie/ kanale. Sitow-
nik ERS zarejestruje kolejny pilot/kanat i jednoczesnie wykona zauwazalng, styszalng jedng
sekwencje mikro ruchéw dot/gora - rys. 3.1b.

3. Dodanie kolejnego pilota/kanatu - powtdrz pkt 2.

ns.3.1

4. Powrdt do TRYBU PRACY - wcisnij
na 5 sek. przyciski STOP i GORA na
pilocie MASTER, sitownik wykona ruch
DOt/ GORA- rys. 3.4,

MASTER

ys. 3.4
4, KASOWANIE PILOTOW Z PAMIECI SILOWNIKA ERS

1. Kasowanie pilota MASTER — dwa sposoby:
a) ponowne wykonanie PROGRAMOWANIE PILOTA MASTER - stary MASTER zostanie
zastgpiony nowym. Pozostate piloty zostang wykasowane, B B
b) wykonanie procedury: RESETOWANIE SItOWNIKA ERS - PRZYWROCENIE USTAWIEN
FABRYCZNYCH.

2. Kasowanie pozostatych pilotow (nie MASTER):
a) powtdrzenie procedury programowania poszczegolnego pilota/kanatu powoduje jego
wykasowanie,
b) ponowne wykonanie PROGRAMOWANIE PILOTA MASTER - stary MASTER zostanie
zastgpiony nowym - pozostate piloty zostang wykasowane, ;
¢) wykonanie procedury: RESETOWANIE SKOWNIKA ERS - PRZYWROCENIE USTAWIERN
FABRYCZNYCH.

5. USTAWIANIE POZYC)I KRANCOWYCH

WYBOR TRYBU USTAWIANIA POZYC)I KRANICOWYCH

WAZIE® Wybér trybu ustawiania pozyji kraricowych determinuje sposob pracy sitownika ERS:
TRYB AUTOMATYCZNY - sitownik ERS wykrywa przeszkody. ( tryb ustawiony fabrycznie ) TRYB
RECZNY - sitownik ERS nie wykrywa sam przeszkod.

Wiejdz w TRYB USTAWIANIA KRARCOWEK - dwa sposoby:

WARIANT 1

1. Ustaw za pomocq pilota pancerz rolety na wysokosci ok. 40 cm nad poziomem parapetu,
podtogi, etc- rys.5.1a.

2. Nastepnie przytrzymaj przycisk w gtowce napedu do momentu, az naped wykona widoczny
ruch opuszczenia / podniesienia rolety - dioda w przycisku zacznie miga na zielono. Aktywny
jest TRYB AUTOMATYCZNY - rys. 5.1b.

WARIANT 2

1. Ustaw za pomocg pilota pancerz rolety na wysokosci ok. 40 cm nad poziomem parapetu,
podtogi, etc. - rys. 5.2a. .

2. Na pilocie MASTER réwnoczenie wcisnij i przytrzymaj przyciski STOP | GORA, az zaswieci sie
zielona dioda w gtwce napedu ( naped jednoczesnie wykona zauwazalng, styszalng jedng
sekwencje mikro ruchéw dét/gora ) - rys. 5.2b. .

3. Na pilocie MASTER wcisnij i przytrzymaj przycisk DO, do momentu, az naped wykona
widoczny ruch opuszczenia / podniesienia rolety - dioda w przycisku zacznie miga na
zielono - rys. 5.2c.

MASTER

C.D. 5. USTAWIANIE POZYCJI KRARICOWYCH

4.\ razie koniecznosci zmiany trybu na
TRYB RECZNY - wcidnij na 2 sek. przycisk
programowania w sitowniku ERS. Dioda
zmieni kolor Swiecenia na czerwony - tryb
zostat zmieniony.

6. USTAWIANIE POZYC)I KRANICOWYCH - TRYB AUTOMATYCZNY

TRYB AUTOMATYCZNY

WAZNE Zalecamy stosowanie odbojow w listwie doinej pancerza. Ich brak moze doprowadzic
do wriggniecia catego pancerza do skrzynki rolety ( np. zimg, gdy oblodzony pancerz powoduje
2zwiekszenie sie Srednicy nawoju )

1. Sprawdz czy dioda w przycisku programowa- (a)
nia miga w kolorze zielonym ( TRYB AUTOMA-
TYCZNY ) - jesli nie - ustaw odpowiedni tryb. =
-rys.6.1a. \ 3

2. Naprez pancerz rolety poprzez pociggniecie
listwy kofcowej w dot. - rys. 6.1b.

- ns.6.1
POZYCJA KRANCOWA DOLNA

3. Na pilocie MASTER wcidnij i przytrzymaj przycisk DO ( okoto 5 sek. ) do momentu, az roleta
zacznie sig rozwija¢ automatycznie i zatrzyma sig sama w pozycji dolnej - rys. 6.3a.
Jezeli chciatbys skorygowaé potozenie dolnej pozycji kraficowej, mozesz tego dokonac w
nastepujgcy sposab: B B
a) USTAWIENIE ZGRUBNE - naciskajqc przyciski na pilocie DOt / GORA opuszczasz / podno-
sisz rolete tak dtugo jak trzymasz weisniety przycisk - rys. 6.3b.

rys.6.3

b) USTAWIENIE PRECYZYINE - tryb pracy umozliwiajqcy precyzyjne ustawienie pozygji rolety -
w celu aktywadjijednokrotnie wcisnij przycisk STOP na pilocie - rys. 6.4a. Naciskajqc przyciski
na pilocie DOk / GORA opuszczasz / podnosisz rolete mikro ruchami - rys. 6.4b.

UWAGA!! Ponowne jednokrotne wcisniecie przycisku STOP w pilocie MASTER spowoduje
powr6t do USTAWIANIA ZGRUBNEGO.

© waster O waster
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rys.6.4

4. \W celu zatwierdzenia wybranej pozycji kraficowej
dolnej na pilocie MASTER wicisnij i przytrzymaj
przycisk STOP do momentu, az naped jednocze-
Snie wykona styszalng jedng sekwencje mikro
ruchéw dot/gora. Pozycja krancowa DOLNA
ustawiona - rys.6.5. €]

MASTER

ys.6.5

POZYCIA KRANCOWA GORNA

1. Na pilocie MASTER widnij i przytrzymaj przycisk GORA ( okoto 5 sek. ) do momentu, az roleta
zacznie sie podnosic i zatrzyma w pozycji gornej - rys. 6.6. Jezeli sq zainstalowane odbojniki (
zaznaczone kolorem czerwonym )- sitownik ERS zwinie pancerz az do blokady odbojnikow w
gdrnej pozycii. Nastepnie sitownik odprezy pancerz delikatnym ruchem w DOE.
W przypadku braku odbojnikéw zatrzymaj pancerz przyciskiem STOP na pilocie MASTER —
przed osiggnieciem zqdanej gornej pozycji krancowej. W celu skorygowania gomego potozenia
wykonaj USTAWIENIE ZGRUBNE lub USTAWIENIE PRECYZYINE.

rys.6.6 rys.6.7
2. W celu zatwierdzenia wybranej pozycji krancowej dolnej na pilocie MASTER wisnij
i przytrzymaj przycisk STOP do momentu, az naped jednoczesnie wykona styszaing jedng
sekwencje mikro ruchéw dot/gora. Pozydja krancowa GORNA ustawiona. Zgasnie migajgca
dioda - sitownik przejdzie w TRYB PRACY Z DETEKCJA PRZESZKOD - rys. 6.7.

C.D. 6. USTAWIANIE POZYCJI KRANCOWYCH - TRYB AUTOMATYCZNY

UWAGA® W szczegoinych przypadkach: duza wysokoSc rolety przy rurze o matej srednicy
nawojowej (B 40 ) lub zawyzona wielkos¢ skrzynki rolety w stosunku do wymiaréw pancerza

- moze wystqpic sytuacja, w ktérej roleta nie opusci sie do ustalonej dolnej pozydji krancowej
poniewaz sifownik ERS zinterpretuje oparcie sie rolety na podfozu jako przeszkode ( profile
pozostajg niedomkniete). Nalezy wowczas recznie ustawic punkt, od ktdrego wytqczy sie funkgja
detekgji przeszkod.

RECZNE USTAWIANIE PUNKTU DETEKCJI:

1. Wisnij przycisk DOk na pilocie MASTER - roleta zacznie sie opuszczaé. Nastepnie pancerz
oprze sie o podtoze, sitownik podniesie go o czeS¢ obrotu i ponowi probe jego opuszczenia.
Zatrzymaj rolete przyciskiem STOP w momencie, gdy pancerz dotknie podtoza - rys. 6.8a.

2. Wciénijna 5 sek. przyciski STOP i GORA na pilocie MASTER - sitownik wejdzie w TRYB
PROGRAMOWANIA, wykona zauwazalng, styszalng jedng sekwencje mikro ruchow dét/
gora - rys. 6.8b. |

3. Wdisnij na 10 sek. przycisk GORA na pilocie MASTER - sitownik zapisze punkt dezaktywadji
funkaji detekqji przeszkad i wykona ruch DOk / GORA - rys. 6.5c.

MASTER

nys.6.8

7. USTAWIANIE POZYC)I KRARICOWYCH - OPCJA SAMOUCZENIA SIE

OPCJA SAMOUCZENIA SIE, (TYLKO Z ODBOJNIKAMI W LISTWIE DOLNEJ).
Jesliw przeciqgu 15 sek. od zatrzymania sie rolety w dolnej pozydji ( patrz punkt TRYB AUTOMA-

TYCZNY - pkt 3) nie wykonasz kolejnych czynnosci z punktow TRYB AUTOMATYCZNY 3.q, 3bi pkt

4, sitownik automatycznie zatwierdzi dolng pozycje krancowq.

Nastepnie roleta zacznie sie podnosi¢ do momentu napotkania oporu stawianego przez odbojniki,

sitownik ERS wykona operacje ,odprezenia” pancerza, odczeka 15 sek. i zapamieta biezqce
potozenie jako gomg pozydie krancowg. .

Na koniec sitownik ERS przejdzie w TRYB PRACY Z DETEKCJA PRZESZKOD.

8. USTAWIANIE POZYC)I KRANICOWYCH - TRYB RECZNY

TRYB RECZNY.

1. Sprawdz czy dioda w przycisku programowania miga w kolorze czerwonym - aktywny TRYB
RECZNY - jesli nie - ustaw odpowiedni tryb - rys.8.1a.

2. Naprez pancerz rolety poprzez pociggniecie listwy koficowej w dot - rys.8.1b.

MASTER

rys.8.1

3. Wiénij przycisk DO na pilocie MASTER - roleta zacznie rozwijac sie. Jezeli roleta rozwinie
sie do wymaganej dolnej pozycji krancowej - pusc przycisk DOK - roleta zatrzyma sie - rys.
8.2a. Mozesz skorygowac potozenia pancerza wykonujgc USTAWIENIE ZGRUBNE lub
USTAWIENIE PRECYZYINE.

W celu zatwierdzenia wybranej pozydji krancowej dolnej na pilocie MASTER wcinij i
przytrzymaj przycisk STOP do momentu, az naped jednoczesnie wykona styszalng jedng
sekwencje mikro ruchow dét/gora - rys. 8.2¢. Pozycja kraficowa DOLNA ustawiona.

(2] (b]

MASTER MasTER P4 ==

. Widnij przycisk GORA na pilocie MASTER - roleta zacznie sig podnosic - rys. 83a.

. Jezeli roleta zwinie sie do wymaganej gornej pozycji kraficowej - pusc przycisk GORA - roleta
zatrzyma sie. Mozesz skorygowa€ potozenia pancerza wykonujgc USTAWIENIE ZGRUBNE
lub USTAWIENIE PRECYZYINE.

7. Nacisnij 2-krotnie - w odstepie max 1 sek. - przycisk STOP na pilocie MASTER - sitownik

ERS zapamieta gorng pozycje krancowq i jednoczesnie wykona styszalng jedng sekwencje

mikro ruchow dot/gor, zgasnie migajqca dioda, sitownik ERS przejdzie w TRYB PRACY BEZ

DETEKC)I PRZESZKOD - rys.8:3b.
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C.D. 8. USTAWIANIE POZYCJI KRANCOWYCH - TRYB RECZNY

UWAGA® Wyjscie z TRYBU USTAWIENIA KRARICOWEK odbywa sie na trzy sposoby:

a) przeprowadzenie catej procedury ustawiania krancowek - TRYB AUTOMATYCZNY / TRYB
RECZNY (obie krancowki zatwierdzone),

b) zakoriczenie opgji samouczenia (obie kraricowki zatwierdzone),

¢/ dwukrotne wiSniecie PRZYCISKU PROGRAMOWANIA - w odstepie max 1 sek. (nowe pozyge
krancowe nie zostang zapamietane). B B

Sitownik ERS potwierdzi wyjscie z TRYBU USTAWIANIA POLOZEN KRANICOWYCH i powrot

do TRYBU PRACY delikatnym ruchem pancerza w DO i w GORE - zgasnie migajgca dioda w
przycisku programowania.

9. FUNKCJA ROZPOZNAWANIA PRZESZKOD

WARIANT DO - uzytkownik weiska przycisk DO - sitownik opuszcza pancerz. Pancerz trafia
na przeszkode. Sitownik ERS zatrzymuije sie i cofa pancerz. Nastepnie ponownie probuje opuscic
pancerz. Jesli w tym samym miejscu wykryje przeszkode to wykona operacje czeSciowego
podniesienia pancerza i zatrzyma sie.

WARIANT GORA - uzytkownik weiska przycisk GORA - sitownik podnosi pancerz. Pancerz trafia
na przeszkodg - zostaje zablokowany (np. poprzez przymarzniecie listwy korcowej) - sitownik
ERS zatrzymuje sie, nastepnie nieznacznie opuszcza pancerz - tak jok podczas czynnosci , odpre-
zania” przy AUTOMATYCZNYM USTAWIANIU GORNE) POZYCJI KRANCOWEY.

10. USTAWIANIE KRANCOWEK PRZY POMOCY WYLACZNIKA

1. Podepnij tqcznik zgodnie ze schematem zasilania.

2. Sprawd kierunek obrotu sitownika ERS ( UWAGA wiasciwe podfqczenie: przewod fioletowy
— GORA, przewod czerwony — DOE).

3. Jesli konieczna jest zmiana kierunku wykonaj:
a) 2-krotnie wytqcz i wiqcz zasilanie sitownika ERS - rys. 10.3a. - sitownik jednoczesnie
wykona zauwazalng, styszalng jedng sekwencje mikro ruchéw dét/gora,
b) Wiénij i przytrzymaj klawisz GORA ( fioletowy przewdd ) — sitownik potwierdzi zmiane
kierunku obrotow wykonujqc jednoczesnie zauwazalng, styszalng jedng sekwencje mikro
ruchéw dot/gora i zgasnie dioda w gtowice - rys. 10.3b.

1y5.103

4. Ustaw za pomocg pilota pancerz rolety na wysokosci ok. 40 cm nad poziomem parapetu,
podtogi, etc.- rys. 10.40a.

5. 2-krotnie wytqcz i wiqcz zasilanie sitownika ERS - sitownik wykona jednoczeSnie zauwazalng
jednq sekwencje mikro ruchéw dét/gora, a dioda zaswieci sig na zielono. - rys. 10.4b.

6. Wciéniji przytrzymaj przez okoto 5 sek. klawisz DO - sitownik wykona jednoczeénie zauwa-
2zalng jedng sekwengje mikro ruchdw d6t/gora - rys. 10.4¢

7. Weiénij i przytrzymaj klawisz DO — po 5 sek. opuszczania sie rolety pué¢ klawisz — sitownik
zatrzyma sie w okolicach dolnej krancowki ( po napotkaniu podtoza/parapetu - rys. 10.7a).
Ewentualne doregulowanie gomej kraficowki odbywa si poprzez krtkie wciskanie klawiszy
GORA lub DO

°

ns. 10.7

8. Po 15 sek. bezczynnosci sitownik zatwierdzi biezqcq pozycje jako krancowke dolng- rys. 10.7b
i roleta zacznie sie podnosic - rys. 10.7c:
a) jezeli sq zainstalowane odbojniki - sitownik ERS zwinie pancerz az do blokady odbojnikéw
w grmej pozycji. Nastepnie sitownik odprezy pancerz delikatnym ruchem w DOE;
b) W przypadku braku odbojnikéw zatrzymaj pancerz przed osiggnieciem zqdanej gomej
pozydji krahcowej weiskajgc krotko klawisz DOE.
Ewentualne doregulowanie dolnej kraficowki odbywa sig poprzez krétkie weiskanie klawiszy
GORA lub DOL.

9. Po 15 sek. bezczynnoci sitownik zatwierdzi biezqcg pozyde jako krancowke gomg i przejdzie
do trybu pracy (zgasnie dioda na gtowce sitownika) - rys. 10.7d.
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