Centrala sterujaca FA01081-PL
do napeddéw zasilanych napigciem 24 V
|3

ZLJ24
INSTRUKCJE INSTALACJI



WAZNE INFORMACJE DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA PODCZAS INSTALACJI
Nalezy przestrzega¢ wszelkich instrukciji, poniewaz
nieprawidtowa instalacja moze powodowac
powazne obrazenia. Przed przystapieniem do pracy
przeczytac rowniez ogoine zalecenia przeznaczone dla
uzytkownika znajdujace sie w opakowaniu automatyki.

e Centrala sterujgca omawiana w instrukcji zostata zaprojektowana w celu potgcze-
nie z innymi maszynami nieukonczonymi lub wyposazeniem, tworzac w ten sposob
maszyne, dla ktorej ma zastosowanie Dyrektywa Europejska 2006/42/WE. Mon-
taz koncowy musi zosta¢ przeprowadzony zgodnie z Dyrektywg 2006/42/WE oraz
zharmonizowanymi standardami odniesienia. W zwigzku z powyzszymi rozwazaniami,
wszelkie operacje opisane w tej instrukcji musza by¢ wykonywane przez personel
doswiadczony i wykwalifikowany. ® Urzgdzenie nalezy wykorzystywac wytgcznie do
celow, do jakich zostato jednoznacznie przeznaczone. Kazde inne uzytkowanie jest
niebezpieczne. CAME S.p.A. nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne szkody
wynikajace z btednego, niewtasciwego lub nierozsgdnego uzytkowania. ® Przed roz-
poczeciem instalacji automatyki nalezy sprawdzi¢ czy sterowana czesS¢ znajduje sie
w dobrym stanie mechanicznym, otwiera si¢ i zamyka prawidtowo i jest wywazona:
w przypadku oceny negatywnej, nie nalezy kontynuowac przed dostosowaniem Sie
do wymogow petnego bezpieczenstwa. ® Upewnic sig, czy unikane jest pochwyce-
nie pomigdzy czescig sterowang i statymi czesSciami znajdujgcymi sie w poblizu, w
nastepstwie ruchu czesci sterowanej. ® Centrala sterujgca nie moze by¢ uzywana
do automatyzacji czesci sterowanej wyposazonej w furtke dla pieszych, chyba, ze
naped nie moze by¢ aktywowany tylko w przypadku furtki znajdujgcej sie w pozycii
bezpieczenstwa. ® Sprawdzi¢, czy migjsce montazu nie jest narazone na uszkodzenia
mechaniczne czy powierzchnia montazu jest solidna, oraz czy umocowanie do po-
wierzchni bedzie wykonane z zastosowaniem odpowiednich elementow (Sruby, kofki,
itd.). ® Przygotowanie przewodow, montaz, podtaczenia elektryczne i kolaudacja mu-
szg by¢ przeprowadzone zgodnie z zasadami poprawnego i bezpiecznego wykonywa-
nia prac technicznych oraz przestrzegajgc obowigzujgcych przepisow e Sprawdzic,
czy przedziat temperatury wskazany na automatyce jest odpowiedni dla miejsca insta-
lacji. ® Dokfadnie ograniczy¢ caty obszar, aby uniemozliwi¢ dostep dla 0sob nieupo-
waznionych, a zwtaszcza niepetnoletnich i dzieci. ® Zaleca sig stosowac odpowiednie
zabezpieczenia, aby unikng¢ niebezpiecznych pod wzgledem mecha nicznym sytuacii,
spowodowanych przez obecno$¢ 0sob w obszarze dziatania automatyki. Umiesci¢ w
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dobrze widocznym miejscu odpowiednig sygnalizacje ostrzegajacg przed potencjalnym
ryzykiem resztkowym, z ktorg nalezy zapozna¢ uzytkownika koricowego urzgdzenia. ®
UmiesciC tabliczke identyfikacyjng urzadzenia w dobrze widocznym miejscu po zakon-
czeniu instalacji. ® Wszystkie urzadzenia sterowania i kontroli muszg by¢ instalowane w
miejscu wyraznie widocznym, w odpowiedniej odlegtosci bezpieczenstwa od strefy ru-
chu czesci sterowanej i miejscu niedostepnym dla niej. ® Chyba, ze zostato przewidziane
uruchomienie przy pomocy Klucza; (Np: Klawiatura kodowa, przetacznik kluczykowy,
czujnik z transponderem itp.), urzgdzenia sterujgce typu TOTMAN muszg byc instalowa-
ne na wysokosci nie mniejszej od 1,5 m i nie moga by¢ ogdlnie dostepne. e Producent
uchyla sie od wszelkiej odpowiedzialnosci za stosowanie produktow nieoryginalnych.
Prowadzi to ponadto do wygasniecia gwarancji. ® Wszystkie wytgczniki w trybie TOT-
MAN potgczone z centralg muszg by¢ umieszczone w migjscach, z ktdrych obszar ruchu
jest w petni widoczny, jednakze muszg znajdowac sie w odpowiedniej odlegtosci od ru-
chomych czesci. ® UpewniC sie czy automatyka zostata odpowiednio uregulowana oraz
czy urzgdzenia bezpieczenstwa i zabezpieczenia oraz system recznego wysprzeglania
sitownika funkcjonujg poprawnie. ® Uszkodzony przewod zasilania musi by¢ wymieniony
przez producenta, przez jego serwis techniczny lub inng osobe o podobnych kwalifika-
cjach, co pozwoli unikngc zaistnienia kazdej niebezpiecznej sytuacji. ® Podczas kazdej
fazy instalacji nalezy upewnic sig, ze czynnoSci s3 wykonywane po odtgczeniu napie-
cia. ® Przewody elektryczne musza by¢ przeprowadzone przez specjalne rury i korytka
kablowe w celu zagwarantowania odpowiedniego zabezpieczenia przed uszkodzeniami
mechanicznymi i nie mogg stykac sie z czesciami, ktore mogg nagrzewac sie podczas
uzytkowania. ® Zgodnie z normami technicznymi dotyczacymi instalacji zaopatrzy¢ sie¢
zasilania w odpowiedni wytgcznik wielobiegunowy, ktory umozliwia catkowite odtgczenie
zasilania w warunkach Il kategorii przepiecia. ® W przypadku, kiedy tablica elektryczna
jest uzywana do automatyzacji czesci sterowanych w obiektach mieszkalnych, przymo-
cowac w sposob trwaty znak ostrzegajacy przed pochwyceniem tak, aby byt wyraznie
widoczny lub aby znajdowat sie w poblizu kazdego urzadzenia sterowania i kontroli. Po
zakonczeniu instalacji nalezy upewnic sie, czy automatyka zostata odpowiednio uregu-
lowana oraz czy czeS¢ sterowana w przypadku zetknigcia sie ze znajdujgcym sie na po-
sadzce przedmiotem o wysoko$ci 50 mm, powoduje zmiane kierunku ruchu lub umoz-
liwia swobodne usunigcie przedmiotu (w przypadku napedow, ktore zawierajg system
zabezpieczajacy przed pochwyceniem, uzalezniony od zetkniecia sie z dolng krawedzig
czesci sterowanej). Nalezy rowniez upewnic sie, ze czeS¢ sterowana nie wykracza poza
strefe przejScia dla pieszych lub drog publicznych. ® Przechowywac niniejsza instrukcje
w dokumentacji technicznej, razem z instrukcjami instalacyjnymi innych urzadzen wy-
korzystanych do realizacji automatyki. Zaleca si¢ przekazac uzytkownikowi korncowemu
wszelkie instrukcje obstugi dotyczace urzadzen, kiore sktadajg sie na maszyne finalng.



LEGENDA

Ten symbol 0znacza akapity, ktére nalezy uwaznie przeczytac.

/\Ten symbol oznacza akapity dotyczace bezpieczenstwa.

=¥~Ten symbol 0znacza uwagi, ktore nalezy przekaza¢ uzytkownikowi.

Wszystkie wymiary sa podane w milimetrach, z wyjatkiem inaczej oznaczonych.

Wielofunkeyjna centrala sterujgca do bram dwuskrzydtowych z wyswietlaczem graficznym umozliwiajgcym programowanie
i wysSwietlanie komunikatéw, wyposazona w funkcje autodiagnozy urzadzen zabezpieczajgcych.

Funkcje na stykach wejsciowych i wyjSciowych, regulacje czaséw i zarzadzanie uzytkownikami, sg ustawiane i wysSwietla-
ne na wyswietlaczu graficznym.

Wszystkie obwody sg chronione przez bezpieczniki szybkie.

Przeznaczenie

Model Naped
ZLJ24 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

Kazdy sposob instalacji i uzytkowania inny, niz opisany w niniejszych instrukcjach jest niedozwolony.

Dane techniczne Tabela bezpiecznikow
Typ 21024 71.J24
Stopieri ochrony (IP) 54 Dla ochrony: Bezpiecznik:
Zasilanie (V - 50/60 Hz) 230 AC Linia (LINE-FUSE) 3,15 A-F
Maksymalna akcesoriow zasilanych ] ]
napieciem 24 V (W) 50 Plyta sterujaca (CONTROL BOARD) 600 mA-F
Pobdr mocy w trybie stand-by (W) 10 Akcesoria (ACCESSORIES) 2 A-F
* 10A - 250
Moc maks.* (W) 500 V06,3x22
Temperatura robocza (°C -20 + +55
peratura robocza (°C) * Silniki (MOTOR 1 / MOTOR 2 U;G§323,19
Materiat ABS (Kod czesci
wymiennej
Klasa izolacji Il 119RIR316)
* Catkowita moc podtaczonych silnikow Elektrozamek (LOCK) 315A-F
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Opis czesci sktadowych
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12. Zaciski do podtaczenia wytacznikéw krancowych

Transformator

Dioda LED sygnalizujgca obecno$¢ napigcia
sieciowego

WysSwietlacz

Przyciski programowania

Regulator o$wietlenia wyswietlacza

Dioda sygnalizacyjna LED programowania
Gniazdo karty pamieci

Gniazdo karty R700

Gniazdo karty AF

Zaciski do podtgczenia anteny

Zaciski do podtgczenia transpondera

14.
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18.

20.
21.

23.

. Zaciski do podtgczenia urzadzen sterujacych i

zabezpieczajacych

Zaciski do podfaczenia napgdow
Zaciski do podtaczenia enkodera
Zaciski do podtgczenia zasilania
Bezpiecznik sieciowy
Bezpiecznik silnika

. Bezpiecznik elektrozamka

Bezpiecznik ptyty
Bezpiecznik akcesoriow

. Gniazdo karty RSE

Zaciski do potaczenia CRP
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Wymiary

320

120
215 240 145

INSTALAGJA

Rodzaj przewoddw i minimalny przekroj

e dtugos¢ przewodu

<20m 20<30m
Zasilanie centrali 3Gx1,5mm 3Gx2,5mm
Zasilanie silnika patrz instrukcje odpowiednich automatyk
Urzadzenia sygnalizacyjne 2x0,5mm2
Urzadzenia sterujace 2x0,5mm2
Urzadzenia zabezpieczajace (fotokomorki) 2x0,5mm2

W przypadku zasilania 230 V i uzywania na zewnatrz budynkéw, wykorzystac przewody typu HO5RN-F zgodne
z normg 60245 IEC 57 (IEC); natomiast wewnatrz budynkow wykorzysta¢ przewody typu HO5VV-F zgodne z normg
60227 IEC 53 (IEC). Dla zasilania do 48 V, mogg by¢ uzywane przewody typu FROR 20-22 Il zgodne z normg EN
50267-2-1 (CEl).

Do potgczenia enkodera zastosowac kable typu 2402C 22AWG do 30 m.

Do potgczenia CRP zastosowaé kable typu UTP CAT5 do 1000 m.

Do potgczenia anteny zastosowac kable typu RG58 do 10 m.

Jezeli dtugosc¢ przewodow rézni sie od wartosci podanych w tabeli, nalezy okresli¢ ich $rednice na podstawie
rzeczywistego poboru pradu podtaczonych urzadzen oraz zgodnie z zaleceniami normy CEI EN 60204-1.

Dla pofaczen przewidujgcych kilka urzadzen na tej samej linii (sekwencyjne), parametry okreslone w tabeli
musza by¢ zmodyfikowane w zaleznosci od rzeczywistych wartosci poboru pradu i odlegtosci. W sprawie potgczenia
produktéw nie objetych ninigjszymi instrukcjami nalezy postuzy¢ sie zataczona do nich dokumentacjg techniczna.
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Narzedzia i materiaty

Upewni sig, czy zostaty przygotowane wszystkie narzedzia i materiaty niezbedne dla bezpiecznego dokonania instalacii,
zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Na rysunku widoczne sg niektore z narzedzi niezbednych podczas instalacji.

S aw—"

Mocowanie centrali sterujacej

(1] Przymocowa¢ podstawe centrali /
w bezpiecznym miejscu, zaleca sie
stosowaé $ruby o maks. $rednicy 6
mm, z tbem wypuktym o nacigciu
krzyzowym.

(2] Wywierci¢ otwory w fabrycznie
zaznaczonych miejscach.

Srednica otworéw: o 20.

A\ Uwazac, aby nie uszkodzié karty
elektronicznej wewnatrz centrali.

(3) Wiozy¢ dtawice z peszlami
do  przeprowadzenia  przewodow
elektrycznych.

O Zmontowac zawiasy, wywierajac

nacisk na ich czesci \_ %

(5] Wtozy¢ zawiasy do obudowy
(w zaleznosci od zapotrzebowania, /
po lewej, lub po prawej stronie)

i zablokowac je przy pomocy $rub i
podktadek dotaczonych do zestawu.
Przesuwaja sie podczas obrotu.




POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Zasilanie

Zaciski do zasilania akcesoriow
napigciem 24 V AC/DC - Maks. O @

moc: 50 W

Podtaczenie elektrozamka
(maks. 12V-15W)

e ot o

1011 TSEES 1 2 33 4 5 7CXCYCZ

Potaczenie napedéw bez wytacznika kraficowego

N «<— > M
M (_\ s ~ N
M1 - Sitownik na MTNTET [M2N2E2 M2 - Sitownik na
skrzydle zamykajacym skrzydle zamykajacym
sie jako pierwsze. sie jako drugie.
Potaczenie napeddéw z wytacznikami krancowymi
Ne—— - > M
M<— - > N
FC < T | N ———>FA
FA < T | —>FC
F < >F
M1 - Sitownik na M2 - Sitownik na
skrzydle zamykajacym skrzydle zamykajacym

sie jako pierwsze. D:QD:Q HD:Q

HHH H sie jako drugie.

MINTE] [M2N2 E2)
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Potaczenie napedéw z ENKODEREM

; ) AMICO-AXO | g x'
< FROG J - MYTO >
M < —>F
M1 - Sitownik na M2 - Sitownik na
skrzydle zamykajacym

skrzydle zamykajacym r r
sie jako pierwsze. @ HH @ sie jako drugie.

M1 N1 E1 F M2 N2 EZ\ +
Ne—— - > M
F4000 - FAST =
M<— FERNI-FROG | >N
- ﬁ D>+
E (ﬁ—\ 2> E
+ <——0— —3> -
M1 - Sitownik na M2 - Sitownik na
skrzydle zamykajacym skrzydle zamykajacym

sig jako pierwsze. H HD:Q sig jako drugie.
MIN1El |+ E - |M2N2E2 [+ E

(1) = Bianco / (2) = Marrone / (3) = Verde

Urzadzenia sygnalizacyjne i oSwietleniowe

Lampa ostrzegawcza sygnalizujaca ruch OBCIAZALNOSC STYKOW
bramy. - Miga we wszystkich fazach otwierania 10 _E = 24V - 25W maks.
i zamykania bramy. 10_5 = maks. 24V - 3W,
- W ALTERNATYWIE -

Lampa cyklu lub lampa o$wietleniowa. -
Zewngtrzna lampa do o$wietlenia strefy ruchu:
Patrz funkcja [E Light] (Lampa E) w menu Lampka kontrolnar
[FUNCTION] (FUNKCJE). sygnalizujgca otwarta brame.

bramy, gasnie, gdy brama jest
zamknigta.

!
UEENEEEEEENEEER

1011 TSEES1 2 33P 4 5 7CXCYCZ




Urzadzenia sterujace

Przycisk stop (styk N.C.).

- Stuzy do zatrzymywania bramy z wykluczeniem cyklu zamykania ‘\
automatycznego. W celu przywrocenia ruchu nalezy nacisngc przycisk

sterowania lub przycisk pilota.

L1 Jezeli nie bedzie uzywany, wytaczy¢ styk w menu [FUNCTION]

vy
L/
NN

(FUNKCJE) — [Total Stop] (Catkowite zatrzymanie).

Przetacznik kluczowy i/lub przycisk otwierania (styk N.O.) ® > \
- Stuzy do wydawania polecenia otwierania bramy.

——

Przetacznik kluczowy i/lub przycisk czesciowego otwierania lub
przejscia dla pieszych (styk N.O.). Pl

Polecenie dziata na tylko jedno skrzydto (Sitownik M2). —  »

—

—

- Patrz menu [FUNCTION] (FUNKCJE) — [2-3P command] (Polecenie 2-3P).

Przetacznik kluczowy i/lub przycisk zamykania (styk N.O.) ®
- Stuzy do wydawania polecenia zamykania bramy.

Przetacznik kluczowy i/lub przycisk do polecen (styk N.O.)
- Stuzy do wydawania polecenia otwierania i zamykania bramy. @

- Patrz menu [FUNCTION] (FUNKCJE) — [2-7 command] (Polecenie 2-7).

I R

1011 TSEES 1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

AN\ Przed wpieciem jakiejkolwiek karty w gniazdo na "weisk" (np.: AF, R700), 0BOWIAZKOWO NALEZY ODEACZYC
NAPIECIE SIECIOWE i odtaczy¢ baterie, jesli sa obecne.

LI RY

) Wiozy¢ karte dekodujaca
R700 dla rozpoznania czytnika
kart zblizeniowych lub czytnika
kart magnetycznych.

Czytnik kart zblizenio-
wych lub czytnik kart
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Urzadzenia zabezpieczajace

Delta Dir/DeltaS
RX X RX

‘14(-)1-1 NO C NC‘ 10 11
. 20000 @O0 .
L )

‘1-'(-)éTXCNC‘ ‘TX2‘
20000 @0

e e —
MMEEEEME RN MEEEEEME RN
1011 TSEES1 2 3 L 5 7CXCYCZ 1011 TSEES 1 2 3 | 5 7CXCYCZ

Potaczenie fotokomorek (styk NC) - Patrz menu [FUNCTION] (FUNKCJE) — [wejscie CX], [wejscie CY] lub [wejscie CZ]
aby przypisac do kazdego wejscia jeden tryb funkcjonowania.
L) Jezeli nie s3 uzywane styki CX, CY i CZ, nalezy je dezaktywowac w fazie programowania.

+ -

. 011NOC NG 1011
20000 @0 =

‘1-'(-)éTXCNC‘ X2
0000 @0

. L ] L
"MMEEETE EEYTE i
1011 TSEE 12 3 | 5 7CXCYCZ 01 TSEE 12 3 | 5 7CXCYCZ

Potgczenie fotokomorek dla Funkgji testu bezpieczenstwa - Patrz menu [FUNCTION] (FUNKCJE) — [Safety Test]
(Test bezpieczenstwa) aby aktywowac funkcje i wybrac, ktore i ile fotokomdrek musi je wykonac.
L) Jezeli nie sg uzywane styki CX, CY i CZ, nalezy je dezaktywowac w fazie programowania.

DFWN DFI+DFWN
C NO NC % 24V 12V 0V § ¢ C NO NC C NO NC
SASASY eessssss B899

EEEEEE A YMOOEOME 5O
1011 TSEES 1 23 L 5 7CXCYCZ 1011 TSEE 1 2 3 | 5 7CXCYCZ

Potgczenie listew optycznych (styk NC) - Patrz menu [FUNCTION] (FUNKCJE) — [wejscie CX], [wejscie CY] lub [wejscie
CZ] , aby przypisa¢ do kazdego wejscia jeden tryb funkcjonowania.
Jezeli nie sa uzywane styki CX, CY i CZ, nalezy je dezaktywowac w fazie programowania.




Podtgczenie CRP
L 2y U

e
BEE B [ s

DA O iemeafl Dmﬂmﬂﬁﬂwﬁm@@%@ﬁ
HAEERR ﬂ FAARPRRRE
+ E - || M2 N2ENC2+ E -
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§I
53 % UTPCATS —
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i

Pofgczenie szeregowe RS485 z instalacja
automatyki domowej za posrednictwem CRP
(Came Remote Protocol).

Wpiac karte RSE po odtgczeniu napigcia.

AKTYWACJA STEROWANIA RADIOWEGO

Antena i karta radiowa AF

(1) Podtgczy¢ przewod RG58 anteny do odpowiednich

zaciskow.

(2] WpigC karte czestotliwosci do gniazda na ptycie
elektronicznej PO ODEACZENIU NAPIECIA.

N.B.: Ptyta elektroniczna rozpoznaje karte czestotliwosci
jedynie w chwili podania zasilania.

09 oo [

=
=]

1=

Ewentualne wyjscie drugiego kanatu odbiornika
radiowego (styk NO).
Obcigzalnos¢ styku: 500 mA - 24 V DC.

Celem zapamietania nadajnikow, kart magnetycznych z przecigganiem lub czytnikdw art zblizeniowych, patrz menu
[UZYTKOWNICY], odnosne podmenu i szczegdtowe informacje na nastgpnych stronach.
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Opis polecen programowania

Symbole te </ :wskazuja Przycisk ENTER stuzy do:
aktywny wiersz, ktory - wejscia do menu;
moze by¢ przegladany i/lub - potwierdzenia i zapisania ustawionej warto$ci

modyfikowany. Przycisk ESG stuzy do:
- wyj$cia z menu;

- uniewazniania dokonanych zmian.

@ @ @] @ Przyciski </ > stuzg do:
- przesuwania sie wsrod réznych polecen menu;
- zwigkszania lub zmniejszania warto$ci.

ENTER - ) < > , ENTER
W celu wejscia do menu, trzymac Celem wyboru polecenia w menu,
weisniety przycisk ENTER przez J\E ) I > przesuwac sie przy pomocy </ > .\
o najmniej jedng sekunde. / zatwierdzi¢ przy pomocy ENTER

1 ]

]

..n..—*@

ESC  ...aby wyjs¢ z menu, zaczekaé
30 sekund, lub nacisng¢ ESC
, az do chwili pojawienia sie

poczatkowego ekranu.

ol

> ENTER

<
takze w przypadku podmenu, nalezy
@ >\ przesuwac sig przy pomocy </ > i >\
J/ zatwierdzi¢ przy pomocy ENTER

< > ENTER

Aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
HJE ) | > wartosc, wykorzystac </ > i AN
/ zatwierdzi¢ przyciskiem ENTER




) WAZNE! Rozpocza¢ programowanie od [Motor type] (Rodzaj silnika), [No. of Motors] (Licz. Silnikow), [Total
Button] (Catkowite zatrzymanie) z menu [FUNCTION] (FUNKCJE) i [Travel Calibr] (Kalibracja ruchu) z menu [ENCODER]

(ENKODER).

Menu 1-poziom  Menu 2-poziom  Opcje

Ustawienia
domysine

[LANGUAGE]
SOOI OOIOIOIOIIOIIOIOHOSOIIOIHOIOHOID OO
JEZYK) e
[Wtoski] / [English] / [Frangais] / [Deutsch] / [Espafiol] / Polski
[Portugues euro] / [Portugues bras]
[FUNCTIONS] s 50000 ORISR OO
(FUNKCJE) e

[Auto Close] (Zam.
Automatyczne)

[Maint Action] (op.
obecny)

[Obstruct Detct]
(Wykr. przeszkod)

[Safety test] (Test
Urz. zabezpiecza-
jacych)

[Preflashing] (Mi-
ganie wstepne)

[Ram Jolt] (Ruch
wsteczny)

[Total Stop]
(Catkowite zatrzy-
manie)

[CX input] (Wej-
$cie CX)

) [Enabled] (Akty-
[Disabled] (Wytgczona) / [Enabled] (Aktywowana) wowana)
Oczekiwanie na automatyczne zamykanie rozpoczyna sie od chwili osiggniecia
pozycji kraicowej przy otwieraniu i trwa przez czas regulowany od 0 s do 300 s.
Do aktywacji automatycznego zamykania nie dojdzie, jezeli zadziatajg urzadzenia
zabezpieczajace, ktore wykrywaja przeszkode lub po zatrzymaniu stop, albo tez
w przypadku braku zasilania.
[Disabled] (Wytaczona) / [Enabled] (Aktywowana) / [Closing]  [Disabled] (Wyta-
(W fazie zamykania) €z0na)
Skrzydta otwieraja i zamykaja sie, gdy przycisk jest przycisniety. Przycisk otwierania
na styku 2-3, a przycisk zamykania na styku 2-4. Wszystkie inne urzadzenia
sterujace, wigcznie ze sterowaniami radiowymi sg wykluczone.

[Disabled] (Wytg-

[Disabled] (Wytgczona) / [Enabled] (Aktywowana) czona)

Naped pozostaje zatrzymany przy zamknigtych lub otwartych skrzydtach lub
po wydaniu polecenia zatrzymanie STOP lub, jezeli urzadzenia zabezpieczajgce
(fotokomarki lub listwy bezpieczenstwa) wykryty przeszkode.

[Disabled] (Wytgczona) / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY]/ [Disabled] (Wyta-
[CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] czona)

Po kazdym poleceniu otwierania czy zamykania, ptyta kontroluje prawidtowo$¢
dziatania fotokomorek.
[Disabled] (Wytg-

[Disabled] (Wytgczona) / [Enabled][Wtaczona] czona)

Po wydaniu polecenia zamkniecia czy otwarcia, lampa ostrzegawcza podtgczona do
10-E, zaczyna migac przed rozpoczeciem ruchu.

W celu regulacii czasu patrz [Preflashing T] (Cz. wstgpn. migania) w menu
[ADJUST TIMES] (REGULACJA CZASOW).

[Disabled] (Wytaczona)/ [Closing] (Zamykanie) / [Opening] [Disabled] (Wyta-
(Otwieranie) / [Open-Close] (Otwieranie-Zamykanie) €z0na)

Przed kazdym ruchem otwierania czy zamykania, skrzydta napieraja przez kilka se-
kund w kierunku zamkniecia w celu ufatwienia otwarcia elektrozamka, dla regulacji
czasu nacisku, wybrac [Ram hit time] (Cz. Ruchu Wstecz.) w menu [ADJUST
TIMES] (REGULACJA CZASOW).

[Enabled] (Akty-

[Disabled] (Wytaczona) / [Enabled] (Aktywowana) wowana)

Zatrzymanie skrzydet z wykluczeniem zamykania automatycznego; aby przywrdcic
ruch, nalezy postuzy¢ sie urzadzeniem sterujgcym. Urzadzenie zabezpieczajace
musi by¢ podtaczone do stykow 1-2.

[Disabled] (Wytgczona) / [C1]/[C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C1]
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Menu 1-poziom  Menu 2-poziom

Ustawienia

e domysine

[CY input] (Wej-
Scie CY)

[CZ input] (Wej-
Scie CZ)

[Closing thrust]

(Nacisk przy Zam)

[Lock] (Zamek)

[Config] (Konfig)

[Endstop] (Pot.
krancowe)

Wybor trybu funkcjonowania podtgczonego urzadzenia.

Dla fotokomérek:

- C1 Ponowne otwieranie w fazie zamykania. W fazie zamykania skrzydet,
otwarcie styku powoduje odwrécenie kierunku ruchu skrzydta, az do catkowitego
otwarcia.

- C2 ponowne zamykanie w fazie otwierania. \W fazie otwierania skrzydet,
otwarcie styku w czasie otwierania bramy powoduje odwrdcenie kierunku ruchu, az
do catkowitego zamkniecia;

- C3 zatrzymanie czesciowe. Zatrzymanie sig skrzydet, jezeli byty w ruchu wraz
z przygotowaniem do zamkniecia automatycznego, (jezeli zostata wtgczona funkcja
automatycznego zamkniecia);

- C4 oczekiwanie z powodu wykrycia przeszkody. Zatrzymanie skrzydet, jesli
$3 W ruchu oraz przywrdcenie ruchu po usunigciu przeszkody.

Dla listew bezpieczenstwa:

- C7 ponowne otwieranie w fazie zamykania. \W fazie zamykania skrzydet,
otwarcie styku powoduje odwrdécenie kierunku ruchu skrzydta, az do catkowitego
otwarcia.

- C8 ponowne zamkniecie w fazie otwierania. W fazie otwierania skrzydet,
otwarcie styku w czasie otwierania bramy powoduje odwrdcenie kierunku ruchu,
az do catkowitego zamknigcia;

[Disabled] (Wytaczona) / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C3]
Patrz [CX input] (Wejscie CX)

[Disabled] (Wytaczona) / [C1]/ (C2]/ (€3] / [c4]/ [c7] / [cg)  Lo'sabled] (Wyta-

czona)
Patrz [CX input] (Wejscie CX)
[Disabled] (Wytaczona) / [Enabled] (Aktywowana) gfrfab)'ed] (Wyta-

Po catkowitym zamknigciu, naped dokonuje przez kilka sekund ruchu popchniecia
w kierunku zamykania skrzydet.
[Disabled] (Wytgczona)/ [Closing] (Zamykanie) / [Opening] [Disabled] (Wytg-
(Otwieranie) / [Open-Close] (Otwieranie-Zamykanie) czona)
Aby wybrac¢ polecenie, do ktdrego pragnie sie przydzieli¢ odblokowanie elektro-
zamka.
[Time Lmt Swtch] (Wyt. kraricowy na czas) / [End Stop] (Wyt.
kranicowy) / [Slow Down] (Hamow)/ [Op LS-CI SI Dn] (Pot.
kraric. hamow. zam) / [ENCODER] (ENKODER)
Konfiguracja hamowania w fazie otwierania i zamykania.

o [Slow Down] (Hamow.)* Hmowanie w fazie otwierania i zamykania.

[ENCODER]
(ENKODER)

© [Op LS-CI SI Dn] (Pot. krafic. hamow. zam)* Wi3cznik krafcowy przy
otwieraniu i hamowanie w fazie zamykania;

* [ENCODER] (ENKODER) Zarzadzanie hamowaniem, wykrywaniem prze-
szkdd i czutoscia.

o [Time Lmt Swich] (Wyt. kr. na czas) Wyt. krancowy na czas.

e [End Stop] (Wytacznik kraricowy) Wyfacznik kracowy w fazie otwierania
i zamykania.
*Hamowanie konfigurowane z funkcja [Slow down time] (Cz. hamow) w menu
[SET TIMES] (UST.RUCHU)
[N.Z./N.O] [N.Z]



Menu 1-poziom  Menu 2-poziom  Opcje

Ustawienia
domysine

[2-7 command]
(Polecenie 2-7)

[2-3P command]
(Polecenie 2-3P)

[E Light] (Lampa E

[B1-B2 output]
(Wyjscie B1-B2)

[CRP address]
(Adres CRP)

[CRP baudrate]
(Baudrate CRP)

Skonfigurowac wytaczniki krancowe jako styki normalnie zamkniete czy otwarte.
Ta funkcja pojawia sig wytgcznie, gdy zostanie wybrana jedna z nastepujacych
opcji [End stop] (Wyt. kraficowy), [Op LS-CI SI Dn] (Pot. krafic. hamow. zam)
lub [Slow Down] (Hamow.) z funkcji [Config] (Konfig).

[Open-Close] (Otwiera-Zamyka) / [Op.-Stop-Cl] (Otw-stop-  [Open-Close]
-chiud) (Otwiera-Zamyka)
Konfiguracja styku na 2-7 w trybie krok po kroku (zamyka-otwiera) lub
sekwencyjnym (otwiera-stop-zamyka-stop).

[Pedestrian] (CzeSciowe) / [Partial] (Furtka) [Partial] (Furtka)

Konfiguracja styku 2-3P przy otwieraniu przejscia dla pieszych (catkowite otwie-
ranie drugiego skrzydta) lub przy otwieraniu czesciowym (otwieranie czesciowe
drugiego skrzydta, zgodnie z czasem ustawionym w funkcji [Partial open] (Otwie-
ranie czeSciowe) w menu [SET TIMES] (Regulacja Czas6w).
[Flashing] (Lampa ostrzegawcza) / [Courtesy] (Lampa o$wie- [Flashing] (Lampa
tleniowa) / [Cycle] (Cykl) ostrzegawcza)
Konfiguracja lampy podtaczonej do 10-E.
Lampa zewngtrzna w trybie:
- Lampa oswietleniowa, Swieci sie przez czas ustalony na 5 min;
- Cykl, lampa pozostaje zapalona od chwili, gdy skrzydto zacznie sig otwierac,
az do catkowitego zamknigcia (wtgcznie z czasem automatycznego zamykania).
Jezeli nie jest uruchomiona funkcja zamykania automatycznego, lampa pozostaje
zapalona tylko podczas ruchu skrzydet.

[Bistable] (Bista-

[Monostable] (Monostabilny) / [Bistable] (Bistabilny) bilne)

Konfiguracja styku B1-B2 w trybie Monostabilnym (przycisk) lub Bistabilnym
(wytgcznik).

... [32] (1

W przypadku instalacji zawierajacej kilka napedéw podtaczonych za posrednic-
twem protokotu CPR (Came Remote Protocol) do systemu automatyki domowej,
ustawi¢ adres od 1 do 32 na kazdej centrali.

[1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / 38400]
[67600] / [115200]

Stuzy do ustawienia predko$ci komunikacji wykorzystywanej przez system pota-
czenia CRP (Came Remote Protocol).

[IMP.RUN] (USTA-
WIENIA RUCHU)

OO0 GO OOOOOOOOOOOE SOOI

[No. of Motors]
(Licz. Silnikow)

[Motor type]
(Rodzaj Silnika)

[Pr.Manewru %]

[M1+M2] / [M2]; [M1+M2]

M1+M2 = brama 2 skrzydtowa.

M2 = brama 1 skrzydtowa.

[FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICQ] / [MYTO]
[AXQ] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]

Ustawienie modelu napedu do bram skrzydtowych potaczonego z centralg.
[20%] ...... [100%] [100%]

Regulacja predkosci ruchu wyrazona w procentach.

[FROG-F4024E]

[Predk. Hamow. %] [5%] ....... [80%] [80%]

[Spowolnienie w
poczgtkowej fazie
ruchu

[Czuto$¢ ampero-
metryczna]

Regulacja predkosci w fazie hamowania wyrazona w procentach.
[Disabled] (Wyta-
czona)

Po otrzymaniu polecenia otwierania lub zamykania, skrzydta przez kilka sekund
zaczynajg sie poruszac ze zmniejszong predkoscig.

[Disabled] (Wytaczona) / [Enabled] (Aktywowana)

[Enabled] (Akty-

[Disabled] (Wytgczona) / [Enabled] (Aktywowana) wowana)
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Menu 1-poziom  Menu 2-poziom

Ustawienia

e domysine

[Amperom.Ruchu]

[Slow down time]

Czuto$¢ wykrywania przeszkdd.

Ta funkcja nie jest dostepna, jesli jest ustawiony [ENCODER] (ENKODER) w
menu [Config] (Konfig) w przeciwnym wypadku w obecnosci przeszkody funkcja
zadziafa, w zaleznosci od ustawienia, w nastepujgcy sposob:

- [Time Lmt Swtch] (Wytgcznik krancowy na czas) zatrzymuije skrzydta w fazie
ruchu;

- [Endstop] (Pot. kraricowe) podczas aktualnie wykonywanego ruchu odwraca
jego kierunek;

- [Slow Down] (Hamow.) odwraca kierunek ruchu skrzydet i dokonuje ich zatrzy-
mania w fazie hamowania;

- [Op LS-CI SI Dn] (Pot. kranc. hamow. zam) odwraca kierunek ruchu skrzydet

i dokonuje ich zatrzymania tylko w fazie hamowania przy zamykaniu.

Gdy funkcja jest dezaktywowana, naped zatrzymuje ruch skrzydet w chwili prze-
kroczenia wartosci granicznej pradu maksymalnego.

[_oooooooo+] [.oooooooo+]

Regulacja czuto$ci amperometrycznej.
Nalezy wigczy¢ funkcje [Cz.Amperom].

(Cz.hamow,) [0g]...... [30 8] [20 5]
Czas spowolnienia ruchu skrzydta przed kazdym catkowitym otwarciem lub
zamknigciem.
Ta funkcja pojawia sig wytgcznie, gdy zostanie ustawione hamowanie, [Op
LS-CI SI Dn] (Pot. krafic. hamow. zam.) lub [Time Lmt Swtch] (Wyt. kranco-
wy na czas) z funkcji [Config] (Konfig).
[ENCODER] SO OO OGO

(ENKODER)

Widoczna tylko z odpowiednig funkcjg wybrang w [Config] (Konfig) w menu [FUNCTION] (FUNKCJE)

[Sensitivity]
(Czutosc)

[Run Sensibility]
(Czutos¢ Ruchu)

[Slw Dwn Sen-
sibility] (Czutos¢
Hamow)

[Enc Slow Down]
(Hamow Enk)

[% M1 Opn Slw
Dwn] (M1 Ham.
OTW %)

% M1 Cls Siw]
am. ZAM. %]

% M2 Opn Slw
wn} (M2 Ham.
AP %)

[Enabled] (Akty-

[Enabled] (Aktywowana) / [Disabled] (Wytaczona) wowana)

Czuto$¢ wykrywania przeszkdd.
[_oooooooo+] [_ooocooco+]

Czuto$¢ wykrywania przeszkod podczas ruchu (zaréwno w fazie otwierania, jak
i zamykania).

Nalezy wtgczyc¢ funkcje [Sensitivity] (Czuto$¢) w menu [ENCODER]
(ENKODER).

[foooooo0o004] [[e00000004]

Czuto$¢ wykrywania przeszkod w fazie hamowania (zaréwno w fazie otwierania,
jak i zamykania).

Nalezy wtgczyc¢ funkcje [Enc Slow Down] (Hamow.Enk) w menu [EN-
CODER] (ENKODER).

[ON] / [OFF] [ON]

Aktywuje punkty poczatkowe hamowania przy otwieraniu i zamykaniu.
[1%] ...... [60%] [10%]

Regulacja punktu poczatkowego hamowania M1 przed ogranicznikiem potozenia
krancowego przy otwieraniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

Ta funkcja pojawia sie tylko, %lda/ zostata aktywowana funkcja [Enc. Slw
dwn.] (Hamow.Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

[1%] ...... [60%] [10%]

Regulacja punktu poczatkowego hamowania M1 przed ogranicznikiem potozenia
krancowego przy zamykaniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

Ta funkcja pgjawm sie tylko, ﬁd%zostalfa a ’%wowana funkcja [Enc. Slw
dwn.] (Hamow.Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

[1%] ...... [60%] [10%]



Menu 1-poziom

Ustawienia

Menu 2-poziom  Opcje domysine

Regulacja punktu poczgtkowego hamowania M2 przed ogranicznikiem potozenia
krancowego przy otwieraniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

Ta funkcja pojawia sie tylko, gd%zosta{a akhtﬂ(wowana funkcja [Enc. Slw
dwn.] (Hamow.Enk) w menu [[ENCODER] (ENKODER).

i S G [1%] ... 0% [10%]

Regulacja punktu poczatkowego hamowania M2 przed ogranicznikiem potozenia
krancowego przy zamykaniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

Ta funkcja pojawia sie tylko, Rlde/ zostata aktywowana funkcja [Enc. Slw
dwn.] (Hamow.Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

0, -

L Nt SISy [1%) ... [15% [16%)
Regulacja punktu Eoczqtkowego przyblizania silnika M1 przed potozeniem kran-
cowym przy zamykaniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

[% M2 Close Ac- %] ...... [15%] [15%]

cel] (M2 Prz. CH %)
Regulacja punktu Eoc;atkowqgo przyblizania silnika M2 przed potozeniem kran-
cowym przy zamykaniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

0, -

e PR o [1%] ... [15%) [16%)
Regulacja punktu poczatkowego przyblizania silnika M1 przed potozeniem kran-
cowym przy otwieraniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

[% M2 Close Ac- [1%] ...... [15%] [15%]

cel] (M2 Prz. AP %)
Regulacja punktu poczatkowego przyblizania silnika M2 przed potozeniem kran-
cowym przy otwieraniu, przeliczanym w procentach petnego ruchu.

Travel calibr] [Confirm (Potwierdzasz)? (nie)] / [Confirm (Potwierdzasz)? ~ [Confirm (Potwier-

Kalibracja ruchu) - yes(tak)] dzasz)? no (nie)]
Automatyczna kalibracja ruchu (patrz paragraf KALIBRACJA RUCHU).

L{TII\/IING ADJ]
EGULACJA OO OO SOOOOOOO
CZASOW
[ACT] (T.C.A) [0s]...... [300s] [10g]
Czas oczekiwania przed automatycznym zamknigciem, rozpoczynajgc od 0sia-
gniecia pozycji krancowej IfZY otwieraniu. Do aktywacji zamykania automatycz-
nego nie d01d2|e, jezeli zadzia a@(urzadzema zabezpieczajace, ktore V\_/P/kr.yvvaja
przeszkody lub po zatrzymaniu STOP, albo tez w przypadku braku zasilania.
Czas pracy napedu w fazie otwierania lub zamykania.
M1 Closing De-
Bl o2 W 0] ... [10) 23]
Opéznienie silnika M1 przy otwieraniu w stosunku do otwierania silnika M2 po
kazdym poleceniu otwarcia.
M2 Closing De-
B 0nos Ch %) [08] ... 80 23]
Opoznienie silnika M2 przy zamykaniu w stosunku do zamykania silnika M1 po
kazdym poleceniu zamknigcia.
EPrefIash time]
Cz. wstepn. [18]...... [60 5] [55]
migania)
Po Wydaniu polecenia otwarcia czy zamknigcia, lampa ostrzegawcza podtaczona
. do W-E, przed rozpoczeciem ruchu, miga przez ustawiony czas.
ggmmel N 5] 23]
Czas przeznaczony na odblokowanie elektrozamka po kazdym poleceniu otwarcia.
Ram jolt time]
Cz. Ruchu [18§]...... [105s] [19]
Wstecz.)
Czaswstecznegonaciskuwywieranegonaskrzydtaprzeznapedypokazdympoleceniu.
[Partial open] (Cz.
otw, czes%iowego) 5...... (60 ] [10g]
Czas niezbedny dla zdefiniowania wymaganej przestrzeni czesciowego otwarcia.
USERS] (UZYT-
OO OO SOOOOOOO
KONt ©

[Add User] (Nowy
uzytkownik)
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Menu 1-poziom  Menu 2-poziom  Opcje

Ustawienia
domysine

EChange Name])
Zmiana nazwy

EChange Code]
Edytuj kod)

Przedziel.

Eelated Func]
unkcja)

EDeIe,te user]
Usun Uz.)

EDeIe,te ALL]
Usurn WSZYSTK.
uz)

ESave memory]

Dodawanie nowych uzytkownikow, maks. 250 oraz przydzielanie kazdemu
uzytkownikowi jednej z dostepnych fulnkc%'i. Dodanie uzytkownika odbywa sig przy
uzyciu nadajnika lub |nn%%0 urzadzenia sterujgcego (patrz paragraf dotyczacy
DODAWANIA NOWEGO UZYTKOWNIKA).

Pozwala zmieni¢ numer lub nazwe uzytkownika

Pozwala zmieni¢ kod zwigzany ze sterowaniem przydzielonym uzytkownikowi.

2-7]/ [Open] (Otwieranie) / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled] [2-7]
Dezaktywowana);
Aby przypisac funkcje sterujaca do wczytanego urzadzenia:
o {2% Polecenie w tryb|Je krok po kroku (otwiera-zamyka) lub polecenie w
rybie sekwencyjnym (otwiera-stop-zamyka-stop).
* [Open IgOtwier.e.mie) Polecenie tylko otwieranie.
 [2-3P] Polecenie furtka lub czesciowe otwieranie.
 [B1-B2] Wyjscie styku B1-B2.

Pozwala zmieni¢ kod zwigzany ze sterowaniem przydzielonym uzytkownikowi.

[Confirm (Potwierdzasz)? (nie)] / [Confirm (Potwierdzasz)? ~ [Confirm (Potwier-

yes(tak)] dzasz)? no (nie)]

gmzy do usuwania wszystkich uzytkownikéw. Nacisng¢ ENTER w celu potwier-
zenia.

[Confirm (Potwierdzasz)? (nie)] / [Confirm (Potwierdzasz)? [Confirm (Potwier-

Zapisz w pamieci) yes(tak)] dzasz)? no (nie)]

ELoad.memor.y] )
taduj z pamieci)

Zapisuje w pamigci ustawienia i dane dotyczace uzytkownikéw. Potwierdzic
zapisanie uzytkownikow przez nacisnigcie przycisku ENTER.

[Confirm (Potwierdzasz)? (nie)] / [Confirm (Potwierdzasz)? ~ [Confirm (Potwier-
yes(tak)] dzasz)? no (nie)]

Stuzy do tadowania na ptyte sterujgcg danych zapisanych w pamieci. ;
W przypadku karty roznych wersji jest mozliwe zatadowanie tylko uzytkowni-
Ow.

[INFO] (INFO) OO OO OOOOOOOO
[Version] (Wersja)
Wyswietla wersje oprogramowania.
ENIO. of Travels]
Liczba ma-
newrow)
Wskazuje liczbe wykonanych ruchdw.
EStart message]
Kom. poczat- WWW.CAME.IT
kowy)
WySwietla komunikat poczgtkowy. Aby zmienic tekst komunikatu, nalezy nacisng¢
EFZ¥C'SK ENTER. Aby przesuwac sie kursorem na przod, postuzyc sie przyciskiem
NTER. Przycisk ESC stuzy do przesuwania sie kursorem do tyfu, a </ > do wy-
b|eraErHa liter lub cyfr. Potwierdzi¢ tekst przez nacisniecie na kilka sekund przycisku
Eggg{oﬁg}ﬁgﬂ] [Confirm (Potwierdzasz)? (nie)] / [Confirm (Potwierdzasz)? ~ [Confirm (Potwier-
systemu) yes(tak)] dzasz)? no (nie)]
Przywraca ustawienia poczatkowe. Potwierdzi¢ resetowanie nacisnigciem przyci-
Sku ENTER.
MOTORS TEST
OO OO OO
TEST SILN.) I o OO

[<=M1 M2=>]

Stuzy do sprawdzenia, czy kierunek obrotu sitownikéw jest poprawny.

Trzymac weisniety przez kilka sekund przycisk < i sprawdzic, czy skrzydto poru-
szane przez M1 wykonuje ruch otwierania. Jezeli kierunek obrotu jest nieprawi-
dtowy, odwrocic fazy silnika.

Trzymac weisniety przez kilka sekund przycisk > i sprawdzic, czy skrzydto poru-
szane przez M2 wykonuje ruch otwierania. Jezeli kierunek obrotu jest nieprawi-
dtowy, odwrdcic fazy silnika.




Dodawanie nowego uzytkownika

1. Wybra¢ [USERS] (UZYTKOW-
NICY) z menu [Add User] (Nowy
Uzytkownik). Nacisng¢é ENTER, aby
potwierdzic.

> ENTER

000

4. ... zostanie wy$wietlone zadanie
wprowadzenia kodu (nadajnik, kar-
ta magnetyczna z przecigganiem
lub transponder).

Zmiana nazwy uzytkownika

1. Z menu [USERS]

(UZYTKOWNICY), wybrac [Change
name] (Edytuj nazwe). Nacisna¢

ENTER, aby potwierdzi¢.

2. Wybrac [Confirm ? (yes)] (Potwier-

dzasz? (tak) i nacisng¢ ENTER dla
potwierdzenia.

> ENTER

DO2E

5. Po wprowadzeniu kodu, pojawia
sie numer uzytkownika wraz z
typem zapisanego polecenia...

3. Wybra¢ funkcje, ktérg zamierza sie
przydzieli¢ uzytkownikowi. Nacisngé
ENTER, aby potwierdzi¢...

>  ENTER

mlalclel

6. ... lub, jezeli kod zostat juz
wprowadzony, jest wyswietlany
komunikat [Existing code] (Kod juz
istnieje).

2. Wybra¢ numer lub nazwe

potwierdzi¢.

uzytkownika, ktérego tekst pragnie
sie zmienic i nacisng¢ ENTER, aby

>

ENTER

D00

3. Postuzyc sie przyciskami ESC/
ENTER do przemieszczania sie

pomiedzy znakami oraz </> do

wyboru litery lub cyfry.

ENTER

008E

4. Potwierdzi¢ tekst przez nacisniecie

na kilka sekund przycisku ENTER.

>

ENTER

ala(elel

ENTER

0o0R
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Edytuj kod

1. Z menu [USERS]
(UZYTKOWNICY), wybrac [Change
Code] (Mod. Kodu). Nacisna¢
ENTER, aby potwierdzi¢.

2. Wybra¢ nazwe uzytkownika,
ktorego kod pragnie sie zmienic i
nacisng¢ ENTER.

3. ... zostanie wy$wietlone zadanie
wprowadzenia kodu (nadajnik,

klawiatura, karta magnetyczna z
przecigganiem lub transponder).

> ENTER

DO0&

4. ... po wprowadzeniu kodu, pojawia
sie numer uzytkownika wraz z typem

zapisanego polecenia...

Funkcja przydzielona uzytkownikowi

1. Z menu [USERS]
(UZYTKOWNICY), wybra¢ Assoc
Function] (Przydzielona funkcja).
Nacisna¢ ENTER, aby potwierdzic.

>  ENTER

NooR

3. Wybrac funkcje, ktorg zamierza sig
przydzielic uzytkownikowi. Nacisngc
ENTER, aby potwierdzic.

O8@E

5. Wybra¢ [potwierdzasz? (tak)]
nacisng¢ ENTER dla potwierdzenia.

2. Wybra¢ nazwe uzytkownika,
dla ktérego pragnie sig zmienic¢
przydzielong funkcje i nacisngc¢
ENTER, aby potwierdzi¢.

> ENTER

O08E

4. Wybrac [potwierdzasz? (tak)]
nacisng¢ ENTER dla potwierdzenia.

>  ENTER

(SRR



Kalibracja ruchu

A\ Przed przystgpieniem do kalibracji ruchu, skontrolowag, czy strefa ruchu jest wolna od przeszkdd oraz sprawdzi¢, czy sa
obecne mechaniczne ograniczniki potozen kraricowych przy zamykaniu i przy otwieraniu.

A\ Mechaniczne ograniczniki kraicowych pozycji sa obowigzkowe.

Wazne! Podczas kalibracji wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce beda wytgczone, za wyjgtkiem funkcji zatrzymania STOP.

1. Z menu [ENCODER] (ENKODER,
wybrac [Travel calibr] (Kalibracja
ruchu). Nacisna¢ ENTER, aby
potwierdzic.

m[w/m[E}

4. ..nastepnie skrzydto poruszane
przez silnik M2 wykona ten sam
ruch ...

[yl

2. Wybra¢ [Confirm ? (yes)] 3. Skrzydto poruszane przez silnik
(Potwierdzasz? (tak) i nacisnac¢ M1 wykona ruch zamkniecia, az do
ENTER dla potwierdzenia. krancowej pozycii...

1

oeE |

5. ... po czym skrzydto poruszane
przez silnik M2 wykona ruch 6. ... nastepnie skrzydto poruszane

otwierania, az do kraficowej pozycji ...  przez silnik M1 wykona ten sam ruch.

7. Po zakonczeniu procedury na
wyswietlaczu pojawi sie komunikat
[Travel calibr OK] (Kalibracja ruchu
0K) na kilka sekund.

Gniazdo karty pamigci (Memory Roll)

Pamie¢ umozliwia zapisywanie danych
dotyczacych uzytkownikéw i konfiguracii instalacji,
aby wykorzystac je na innej ptycie sterujacej.

LI Po zapisaniu danych zaleca sie wypig¢ karte
pamieci Memory Roll podczas funkcjonowania

piyty sterujgce.

B¢ < =
=

L] Memory Roll
= i | ——
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KOMUNIKATY BLEDOW

Komunikat Znaczenie

[Encoder - ERROR] (Enkoder - BLAD), [Error!]
(Btad!)
[Safety test - ERROR] (Test Urz.

Enkoder uszkodzony lub nieprawidtowo podtgczony.

Nieprawidtowe funkcjonowanie urzadzen

zabezpieczajacych - BLAD) zabezpieczajacych.
[End stop - ERROR] (Pot. krancowe - BLAD)  Anomalia na stykach wyfacznikéw krafcowych

[Cycle Time - ERROR] (Czas pracy - BLAD) Niewystarczajgcy czas pracy

[Safety - STOP] (Urz. zabezpieczajace - Nieprawidtowe funkcjonowanie urzadzen
STOP), [C1], [C3], [C4], [C7] Iub [C8] zabezpieczajgcych lub ich niewtasciwe podtgczenie

SCHEMAT GRAFICZNY FUNKCJI ENKODERA

Strefy ruchu i punkty spowolnienia i przyblizania zostaty przetestowane zgodnie z wymogami Norm Technicznych EN
12445 EN 12453 na temat kompatybilnosci sity generowanej przez poruszajgce sie skrzydta.

m o O W >

-

*k

Normalna predko$¢

Obnizona predko$¢ *

Strefa interwencji enkodera z odwréceniem kierunku

ruchu

= Strefa interwencji enkodera z zatrzymaniem ruchu

= Punkt poczatkowy spowolnienia przy otwieraniu
[% M1 Opn Slw Dwn] (Ham.0TW%)

= Punkt poczatkowy hamowania przy zamykaniu
[% M1 Opn Slw Dwn] (M1 Ham. ZAM.%)

= Punkt poczatkowy spowolnienia przy otwieraniu
[% M2 Opn Slw Dwn] (M2 Ham.0TW%)

= Punkt poczatkowy hamowania przy zamykaniu

[
N

[% M2 Opn Slw Dwn] (M2 Ham. ZAM.%)
| = Punkt poczatkowy przyblizania przy zamykaniu
[% M1 Close Accel]
(M1 Przyb ZAM.%) **
L = Punkt poczatkowy przyblizania przy zamykaniu
[M2 Close Accel] (M2 Przyb. ZAM.%) **
M = Punkt poczatkowy przyblizania przy otwieraniu
[M1 Open Accel] (M2 Przyb. Ham.0TW%)
N = Punkt poczatkowy przyblizania przy otwieraniu
[M2 Open Accel] (M2 Przyb. Ham.0TW%)
0 = Mechaniczne ograniczniki pofozen kraricowych

Co najmniej 600 mm od mechanicznego ogranicznika potozenia krancowego.
Ustawi¢ wartosci poczatkowe przyblizania [M1 Close Accel] M1 Prz. CH%) i [M2 Close Accel] M2 Prz. Zam.)
w menu [ENCODER] (ENKODER) tak, aby uzyskac¢ odlegtos¢ od 1 do maks. 50 mm od punktu mechanicznego

ogranicznika zatrzymania.



OPERACJE KONCOWE

Mocowanie pokrywy

Po wykonaniu potgczen elektrycznych i uruchomieniu, zatozy¢ pokrywe na zawiasy i zamocowac ja srubami dotgczonymi
do zestawu.
Na koniec zamkngc¢ i zamocowac ostatecznie pokrywe. P

ZLOMOWANIE

Przed wykonaniem tej czynno$ci, nalezy zapoznaé sie z regulacjami prawnymi dotyczacymi danego rodzaju materiatu
obowigzujacymi w miejscu instalacji. Elementy opakowania (karton, plastik, itd.), sa przyjmowane ze statymi odpadami
miejskimi i moga by¢ likwidowane bez zadnej trudnosci, wykonujac selektywna zbiorke odpadéw do ponownego przerobu.a.
Inne elementy (karty elektroniczne, baterie przekaznikow, itd.), moga natomiast zawiera¢ substancje zanieczyszczajace.
Nalezy je wigc usunaé i oddac do zaktadéw wyspecjalizowanych do ich przetworzenia.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

ODNIESIENIA NORMATYWNE

CAME SPA oswiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z dyrektywami odniesienia obowigzujacymi w czasie produkcji

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez wczesniejszego powiadomienia.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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